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Abstract of EP 032741 0 (A1 ) 

The invention relates to a multifunctional instrument for surgical laparoscopy. <??> According to the 
invention, the apparatus consists of at least two parts: a handle (1) and a cannula (2). The handle 
comprises electrical control means for aspiration (15) and/or injection (16) of liquid, means (14) for 
electrical control of a coagulator or of a surgical laser, and means (18) for mechanical control of rigid or 
flexible instruments. The invention also concerns the transmission means, inside the handle, of the 
mechanical control as well as the arrangement of the various conduits in the handle and in the cannula. 
The invention also concerns the means for integration of the instrument in a surgical block installation. <?? 
>The invention will be used in the many fields of surgical laparoscopy. 
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Description 

La presents invention est du domains des ap- 
pareils chirurgicaux et elle a pour objet un instru- 
ment multifunctionnel pour les interventions de chi- 
rurgie endoscopique, dite aussi coelioscopique. 

On connalt par une publication FR 2.474.857 
(Ets BOUTMY, Inv. MANHES) un appareil chirurgi- 
cal plurifonctionnel comprenant un tube com bin ant 
un espace de circulation de fluide et de guidage 
d'instruments chirurgicaux, I'espace de circulation 
de fluide etant subdivise en plusieurs sous-espaces 
done au moins un conduit d'aspiration de liquide. 
Dans cet appareil un tube, dit canule, est insere, au 
voisinage de Tune de ses extremites, dans un 
boitier formant poignee de manipulation ; des ajuta- 
ges lateraux d^bouchent dans la canule au niveau 
de la poignee ; tou jours au niveau de la poignee, 
on peut introduire dans la canule un instrument tel 
que bistouri eiectrique. Cet appareil de Tart ante- 
rieur a fait les preuves de son efficacite* ; cepen- 
dant, son utilisation a permis de relever un certain 
nombre d'inconve'nients ou d'insuffisances : limita- 
tion a trois du nombre des fonctions (incision, 
irrigation, aspiration), difficulte de sterilisation puis- 
que e'est la totalite de I'appareil qui doit §tre por- 
tee a 200 • C, nScessite* de multiplier le nombre des 
incisions pour I'introduction d'autres instruments 
(ciseaux, pinces, laser, eiectrocoagulateurs, etc.). 

On pourra egalement, pour connaftre I'environ- 
nement de la technique proposed par la pre"sente 
invention se reporter aux publications suivantes : 
US 3.902.495 d^crivant un dispositif de contrSle et 
de regulation d'un systeme d'aspiration, US 
3.920.014 d^crivant un dispositif chirurgical per- 
mettant le contrSle de 1'irrigation et de Inspiration 
de fluides ; US 3.990.456 et US 4.030.502 d^cri- 
vant des resectoscopes a Electrodes bipolaires par 
voies urinaires ; enfin la publication US 4.614.625 
d^crivant une canule gastrique. 

Le but general de la presente invention, a la 
lumiere de ['experience apportee par I'utiiisation de 
rappareil invente par MANHES, et en raison de 
revolution des techniques connexes et des mate- 
riaux nouveaux apparus sur le marche\ est de 
proposer un appareil chirurgical perfectionne visant 
a surmonter les inconv£nients et insuffisances ren- 
contre's avec 1'appareil pr£cite". 

Un premier but particulier de I'invention est de 
mettre a la disposition du chirurgien un appareil 
bien ergonomique facilitant sa manipulation et 
ameliorant la precision de son geste. 

Un deuxieme but particulier de ['invention est 
de proposer un appareil qui soit facilement nettoya- 
ble et sterilisable pour ses parties en contact direct 
ou indirect avec les tissus de Torganisme. 

Un troisieme but particulier est de proposer un 
appareil qui autorise ['adaptation et la mise en 



oeuvre rapides et precises d'une grande varied 
d'instruments chirurgicaux proprement dits (pinces, 
bistouri, etc..) ou d'instruments d 'observation (coe- 
lioscope optique, micro-camera, etc.). 

5 Ainsi, et selon la presente invention, un appa- 

reil chirurgical destine a la coelioscopie operatoire, 
dit instrument multifonctionnel, constitue d'un tube, 
a rinterieur duquel peuvent etre introduits diffe- 
rents instruments, ledit tube pouvant permettre le 

10 passage de liquides corporels ou d'irrigation et 
comportant au voisinage de son extremite, dite 
externe, un ensemble, dit poignee, de manoeuvre 
et de raccordement; 

- le tube, precite est constitue d'au moins deux 
15 parties : une premiere partie entouree par 

ladite poignee, une deuxieme partie formant 
une canule, les deux parties pouvant etre 
raccordees Tune a I'autre, dans leur prolon- 
gement axial, ou, alternativement, etre sepa- 
20 r4es I'une de I'autre. 

- ladite poignee supports une plurality de 
moyens de commandes des diverses fonc- 
tions, actionnables simultanement ou separe- 
ment par deux doigts de la memo main, a 

25 savoir : 

. dss prsmiers et deuxiemes moyens de 
commando eiectrique de renvoi de liquids 
d'irrigation d'une part, et d'aspiration du 
liquide d'irrigation ou de liquides corporels 

30 d'autre part, 

. des troisiemes moyens de commande 
eiectrique, soit d'un coagulateur thermique 
ou eiectrique, soit d'un laser chirurgical, 
des moyens, dits quatriemes, de comman- 

35 de mecanique d'instruments rigides dits 

specif iques, et/ou d'instruments dits sou- 
pies. 

II resulte de cette disposition que la deuxieme 
partie qui sera celle en contact direct ou indirect 

40 avec les tissus peut etre nettoyee et sterilisee 
separement de la premiere et il en resulte par voie 
de consequence que la premiere partie peut §tre 
d'une certaine complexity dans ses composants 
mecaniques ou eiectriques. 

45 L'appareil peut recevoir simultanement des ins- 

truments dits souples (pointe eiectrocoagulante 
monopolaire, lame coupante, fibre optique conduc- 
trics de faisceau Laser, etc..) et des instruments 
rigides qui peuvent etre soit des instruments 

50 conventionnels (pinces, ciseaux, Laser CO2, ponc- 
tion etanche, etc.) comportant leurs propres 
moyens de manoeuvre, soit des instruments dits 
specif iques, cone us pour §tre manoeuvres depuis 
la poignee. 

55 De maniere avantageuse, le raccordement de 

la poignee a la canule est realise par le moyen 
d'un emboltement a ba'ibnnette "quart de tour" et 
rampe heiico"fcJale, un mecanisme de verrouillage 
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par cliquet assurant le maintien en position raccor- 
d6e des deux parties de I'appareil. 

De fagon gdneVale encore, la canule comporte 
au moins trois conduits !e long de son axe : un 
conduit d'irrigation, un conduit de passage d'instru- 5 
ments de sectionnement souples de petit diametre, 
un conduit axial de guidage d'instruments rigides, 
pouvant former aussi conduit d'eVacuation ; en 
outre, la canule est solidaire d'une piece dite de 
raccordement, approximativement en forme g6n6- w 
rale de prisme a base polygonale et comportant 
plusieurs faces lateVales et deux faces de base, 
Tune des faces lateVales, perpendiculaire a I'axe de 
la canule, constituant une face de raccordement a 
la poignSe. 75 

Avantageusement, le conduit axial bifurque 
dans la piece de raccordement, d'une part en un 
conduit axial e'mergeant a la face de raccordement, 
d 'autre part, en un conduit lateVal d'6vacuation 
Smergeant en un premier ajutage sur une premiere 20 
face laterale, dite de branchement, de la piece de 
raccordement ; avantageusement toujours, une 
vanne a tiroir pouvant alternativement obturer ou 
HbeVer le passage dans le conduit axial, est dispo- 
sed en travers du conduit axial, Taxe du tiroir de la 25 
vanne 6tant perpendiculaire a I'axe du conduit axial 
et suffisamment proche de la bifurcation prSceden- 
te pour ne pas creer de volume mort de retention, 
tandis qu'un ciapet situe* dans un second ajutage, 
dit d'entrSe d' irrigation, rend unidirectionnel en di- 30 
rection de la canule le passage de liquide tout en 
garantissant une pression minimale d'irrigation, 
pouvant donner lieu a un jet destine* a detacher et 
eVacuer des parti cules organiques. 

Avantageusement le conduit de guidage est 35 
une partie cylindrique du conduit axial et il compor- 
te lateValement au moins une partie excentre*e for- 
mant le conduit d'evacuation qui dSbouche dans le 
conduit lateral d 'evacuation. 

Avantageusement encore, le conduit de passa- 40 
ge d'instruments souples debouche a ladite face 
de raccordement en coincidence , lorsque les deux 
parties de Pappareil sont raccordSes, avec son 
prolongement dans la poignee jusqu'a son debou- 
ch^ a une extrSmite" supeYieure de cette derniere. 45 

Suivant une autre disposition g6ne>ale de I'in- 
vention, la poignee a la forme g6n£rale d'un paral- 
lel piped e allonge* dont Tune des faces de base 
constitue une face de raccordement, et est perpen- 
diculaire a ladite premiere partie du tube, I'axe de 50 
la poignee Stant incline d'environ 1 5 • par rapport a 
I'axe du tube, et au moins un poussoir est dispose* 
sur une face, dite posteVieure, de la poignee tandis 
qu'un autre poussoir, dit detente, est dispose* sur 
une face dite ant£rieure de la poigne*e, poussoirs et 55 
detente etant situes au voisinage de I'extr^mite* 
supeVieure de cette derniere, tandis qu'une manet- 
te de manoeuvre est disposed sur Tune des faces 



lateVales de la poignee au voisinage de I'extremite* 
superieure de celle-ci. 

Les poussoirs, dits plus haut premiers et 
deuxiemes moyens de commande, des preference 
au nombre de deux disposes c6te a cote, sont 
destines Tun a la commande d'une eMectrovanne 
d'irrigation, I'autre a la commande d'une eMectro- 
vanne d'aspiration ; les poussoirs sont accessibles 
au pouce, s^pardment ou simultanement. 

La detente, dite plus haut troisiemes moyens 
de commande, est accessible a I'index ; elle est 
destinee a commander la mise sous tension ou le 
fonctionnement de divers appareils ou accessoires 
electriques. 

La manette constituant les sus-nomm6s qua- 
trieme moyens de commande mScanique, est des- 
tinee a la manoeuvre manuelle d'un instrument 
rigide, dit specif ique, place dans le conduit de 
guidage et/ou d'un instrument souple place* dans le 
conduit de passage ; la manette est relive a un 
coulisseau entourant ladite premiere partie du tube 
dans un logement approprie* de la poignee, en vue 
de communiquer, par I'intermediaire du coulisseau 
et d'au moins un ergot inteVieur de celui-ci passant 
a travers une lumiere longitudinale pratiquSe dans 
le tube, un mouvement axial a un organe d'un 
instrument rigide spScifique place* dans le tube. 

Le coulisseau, perce* lui-meme axialement dans 
le prolongement dudit conduit de passage d'instru- 
ments souples, supporte un m^canisme d'accou- 
plement destine a lui accoupler un instrument sou- 
ple passant dans le conduit de passage, et a 
permettre la manoeuvre en va-et-vient sous la 66- 
pendance de la manette, dudit instrument souple, 
ou, eVentuellement, de decoupler ''instrument sou- 
ple du coulisseau en cas de presence dans le tube 
d'instruments rigides non compatibles avec I'instru- 
ment souple, le couplage ou le dScouplage eVant 
operas par un doigt palpeur faisant sail lie a travers 
une lumiere dans le tube. 

La presente invention sera mieux comprise et 
des details en relevant apparaltront a la description 
qui va £tre faite d'une forme de realisation en 
relation avec les figures des planches annexees 
dans lesquelles : 

- les fig.1 et 2 sont des representations en 
perspective sous deux angles diffeVents d'un 
appareil chirurgical de Tin vention, 

- les fig.3 et 4 sont des coupes axiales respec- 
tivement des premiere et deuxieme parties 
de I'appareil, 

- les fig.5 et 6 sont des vues de cote* corres- 
pondent respectivement aux fig.3 et 4 suivant 
les directions respectives A,B, 

- la fig.7 est une coupe transversale, a plus 
grande Schelie, suivant le plan CC de la fig.4, 

- la fig. 8 est une vue de dessus de la premiere 
partie suivant la direction D de la fig.5, 



3 



5 



EP 0 327 410 B1 



6 



- la fig. 9 est une vue de dessus suivant la 
direction E de la fig.6, 

- la fig.10 est une coupe transversale par un 
plan FF de la fig.6, 

- la fig. 11 illustre, a echelle tres agrandie, Parti- 
culation de la manette visible sur les fig.3 et 
5, 

- la fig.12 est une coupe partielle suivant un 
plan GG de la figure prectdente, 

- la fig. 13 est, a plus grande echelle que celle 
de la fig.3, une coupe par un plan transversal 
vue suivant la direction H de cette figure, 

- la fig. 14 est une coupe axiale correspondent 
a la fig. 13 vue suivant la direction G de cette 
demiere figure, 

- les fig. 15 et 16 sont des coupes axiales a 
90' Tune de Pautre de la partie du conduit 
principal continu dans la poignte, 

- les fig. 17 et 18 represented de fapon analo- 
gue la partie suptrieure de deux instruments 
rigides specif iques, les fig. 15 a 18 permettant 
de comprendre le mode de couplage et de 
manoeuvre de Pinstrument rigide, et 

- la fig. 19 est une representation schematique 
de Tensemble de installation et de divers 
accessoires utilisables avec instrument mul- 
tifonctionnel de invention. 

Sur les fig.1 a 6, la forme prtftree de realisa- 
tion de Pappareil chirurgical de invention, apparait 
composed de deux parties 1 et 2, dites respective- 
ment poignee et canule pouvant etre raccordtes 
Tune a Pautre dans leur prolongement axial ; le 
raccordement s'effectue suivant deux faces de rac- 
cordement 3,3' par le moyen d'un emboitement 
4,4' a baYonnette "quart de tour" et rampe htlicoi- 
dale, un meVcanisme de verrouillage par cliquet 5 
assurant le maintien des parties 1 et 2 en position 
raccordte. 

La premiere partie, superieure.de I'appareil est 
constitute princjpalement par un premier troncon 6 
d'un tube de guidage entoure par la poignee pro- 
prement dite 8 ; la poignee proprement dite a une 
forme gtneVale de paralltltpipede allonge* incline 
d'environ une quinzaine de degres par rapport a 
I'axe 9 du tube principal, les faces d'extrtmite* 
infeVieure 3 et suptrieure 1 1 ttant perpendiculaires 
a Taxe 9 ; la poignte est un corps creux en deux 
parties mouses supportant ou contenant divers 
organes de commande ; on remarquera la forme 
ergonomique de la poignte, en particulier les 
sculptures 12 de prise des doigts de la face antt- 
rieure et la forme lisse et gaibte de la partie 
posteVieure 13, assurant un positionnement precis 
de la poignee par rapport aux doigts et a la paume 
de la main. Les organes de commande supported 
par la poignee sont les suivants : sur la face 
anteYieure, une detente 14 actionnable par index 
commande la mise sous tension soit d'un coagula- 



teur thermique ou tlectrique, soit d'un gtntrateur 
Laser, soit de tout autre instrument associe a I'ap- 
pareil, sur la face posteVieure, un couple de pous- 
soirs 15 et 16 commandent respectivement Paspi- 

5 ration et injection de liquide d'irrigation ; il est 
important de noter que ces deux poussoirs ttant 
voisins, ils peuvent §tre actionnes simultantment 
aussi bien que separement, par le pouce ; sur 
chacune des faces lateVaies, une lumiere 17,17' 

70 permet le passage d'une manette 1 8 pour la com- 
mande manuelle de la mise en oeuvre d'instru- 
ments soit rigides soit soupies, ces manettes pou- 
vant §tre instances aussi bien pour la main droite 
que pour la main gauche. On remarquera aussi un 

is canal 10 de passage de cables de connexion tlec- 
trique. 

La seconde partie, inferieure, de Pappareil est 
constitute essentiellemerrt par la canule propre- 
ment dite 20 et par une piece de raccordement 21 

20 solidaire par construction de la canule (suivant une 
autre forme de realisation, la canule proprement 
dite pourrait etre une piece separable de la piece 
de raccordement) ; la piece de raccordement 21 a 
la forme d'un prisme a bases polygonales 23,24, 

25 Tune des faces lateVales constituant la face de 
raccordement 3', une autre face lateVale compre- 
nant un tvidement 25 pour I'encliquetage du cli- 
quet 5, une autre face lateVale 26 comportant deux 
ajutages 27 et 28 de passage de fluides. 

30 Sur la fig.7, il apparalt que la canule est com- 

posed d'un tube exteVieur ou chemise 30 entourant 
trois conduits se* parts par une matiere plastique ou 
ceVamique 31 ; le conduit le plus important a une 
section de forme complexe comprenant une partie 

35 centrale circulaire 32 et deux parties lateVales ex- 
centrees 33 : la partie centrale forme un conduit de 
guidage 32 pour des instruments rigides, eux-m§- 
mes de section circulaire ; le deux parties lateVales 
33 constituent des conduits de retour d'irrigation ou 

40 d'aspiration ; un autre des conduits plus eVroits est 
un conduit dit d'irrigation 34, tandis que le troisie- 
me est un conduit de passage 35 d'instruments 
soupies. 

En se rapportant plus particulierement aux 
45 fig.3,4,7,8,9 et 10, il apparalt comment le conduit 
de guidage 32 se stpare, dans la piece de raccor- 
dement, du conduit d'tvacuation 33, en un conduit 
lateral 41 qui dtbouche a PexteVieur de la piece de 
raccordement 21. Une vanne a tiroir 37 pourvu 
so d'un alesage 42 est disposed en travers du conduit 
axial 36 pour. Alternativement sous Taction d'un 
poussoir 38 a rencontre d'un ressort 39, ouvrir ou 
fermer le conduit axial. Toujours dans la piece de 
raccordement 21, le conduit d'irrigation 34 forme 
55 un coude (fig .9) pour rejoindre P ajutage 27 ; cet 
ajutage 27 incorpore un clapet a bille 40 ne pou- 
vant s'ouvrir a rencontre d'un ressort qui si une 
pression suffisante du liquide d'irrigation est appli- 
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qu6e a I'ajutage. 

La fig.9 montre comment debouche a la face 
de raccordement 3' le conduit 35 d'instruments 
souples, qui debouche aussi (fig. 8) a la face d'ex- 
tremite supirieure 11 de la poignSe 1 . 

En relation avec les fig.11 a 18 plus particulie- 
rement, va §tre expliquee la manoeuvre de divers 
instruments utilisables avec I'appareil. Les moyens 
de manoeuvre comprennent essentiellement un 
coulisseau 50 d4plagable axialement en va-et-vient 
par la manette 18 et une biellette 52 reliant le 
coulisseau a la manette (fig.3). 

Le coulisseau peut faire prise sur des instru- 
ments de deux categories : des instruments rigides 
pouvant §tre introduits dans le conduit de guidage 
6,32, et des instruments souples pouvant §tre intro- 
duits dans le conduit de passage 35. 

La prise du coulisseau sur les instruments sou- 
ples est rSalisee par le moyen d'un nrtecanisme 
d'accouplement 60 qui comprend un piece 61 , dite 
loquet, loge*e dans un dvidement lateral 62 du 
coulisseau et montee pivotante autour d'un axe 68 
a I'encontre d'un ressort 63 ; le loquet comporte un 
orifice oblongue 64 et un doigt palpeur 65 destine 
a faie sail lie a travers une lumiere 66 dans I'espace 
interieur du conduit de guidage 6,32 ; le coulisseau 
50 est lui-meme perce d'un conduit axial 67 situe 
dans le prolongement du conduit de passage 35 ; 
I'orifice 64 peut, par pivotement du loquet §tre 
place en regard du conduit 66, lorsqu'un instru- 
ment rigide, present dans le conduit de guidage 
6,32, repousse le doigt palpeur 65 ; si un instru- 
ment souple est present dans le conduit 35 et dans 
le conduit axial 67 du coulisseau, et qu'aucun ins- 
trument rigide n'est present dans le conduit de 
guidage 6,32, alors le loquet fait pression sur I'ins- 
trument souple et couple celui-ci au coulisseau ; 
des lors, la manoeuvre du coulisseau en va-et-vient 
entraihera le va-et-vient de i'instrument souple. On 
remarquera aussi a I'examen de la fig. 14 que la 
position haute du coulisseau, en raison de la forme 
en plan incline" du doigt palpeur 65, Hbere n^ces- 
sairement I'instrument souple. Le coulisseau 50 est 
en permanence sollicite en position haute par un 
ressort. II rSsulte de cet ensemble de dispositions 
qu'un instrument souple et un instrument rigide 
non compatible ne peuvent jamais faire saillie en- 
semble involontairement a I'extr^mite infeVieure de 
la canule. 

Revenant aux fig.11 et 12, on remarque que la 
manette 18 est montee en prolongement de Tun de 
deux bras de levier 71 ,72 articules autour d'un axe 
73, I'arbre sur lequel est monte la manette etant 
lui-m§me articuie a la biellette 52 autour d'un axe 
74. 

La prise du coulisseau sur les instruments dits 
rigides tel que cela ressort bien des fig. 15 a 18 est 
rdaiisSe par le moyen d'un couple d'ergots inte- 



rieurs 80 faisant une ISgere saillie a I'interieur du 
conduit de guidage 6,32, a travers un couple de 
lumieres 81 (fig.15,16). Les fig.17,18 plus parti- 
culierement illustrent la partie sup^rieure d'un ins- 

s trument rigide comprenant une tete 85 solidaire 
d'un tube 86 se prolongeant jusqu'au voisinage de 
Textr^mite de ('instrument (non represents sur la 
figure) ; une tige 87 peut coulisser a I'interieur du 
tube 86 et se prolonge jusqu'au voisinage de I'ex- 

w tre^mite de I'instrument ; le tube 86 et la tige 87 
sont relics respectivement a une machoire de la 
partie fonctionnelle de ['instrument, par exemple 
machoire de pinces coupantes ou de pinces pre- 
hensiles. La tige 87 est relive par une goupille 88 a 

75 un organe tubulaire 89 entourant le tube 86 en 
passant a travers un couple de lumieres telies que 
90 de ce dernier ; ainsi le mouvement de I'organe 
tubulaire 89 le long du tube 86 induit un mouve- 
ment correspondant de la tige 87 a I'interieur de ce 

20 dernier ; on notera que les mouvements des pieces 
sus-d6crites ne peuvent §tre que des mouvements 
axiaux, la rotation etant interdite par la goupille et 
les lumieres 90 ; I'organe tubulaire est pourvu d'un 
couple de rainures transversales telies que 91 dia- 

25 ntetralement opposSes ddbouchant chacune dans 
une rainure transversale 93, I'ensemble de chaque 
rainure longitudinale 91 et transversale 93 form ant 
une rainure en L renvers6. L'introduction d'un ins- 
trument rigide par Porifice supe>ieur 94 de I'appa- 

30 reil s'effectue en faisant glisser les rainures 91 de 
I'organe tubulaire le long des ergots 80 puis en 
faisant effectuer une rotation de 90° a la t§te de 
I'instrument ; au cours de ce mouvement de rota- 
tion des griffes 95 de la tete de I'instrument vien- 

35 nent faire prise dans les rampes 96 dans un em* 
bout de I'orifice 94, tel qu'un embout "ba'ibnnette- 
quart de tour" de type connu. Dans cette derniere 
position, les ergots 80 en prise dans le fond des 
rainures transversales 93 de I'organe tubulaire 89 

40 entratneront cet organe dans un deplacement cor- 
respondant a celui du coulisseau 50 sous la com- 
mande de la manette 18 non representee sur les 
figures. On doit remarquer en se reportant aussi a 
la fig.10 que la presence du tube 86 dans I'alesage 

45 42 du tiroir de la vanne assure la separation etan- 
che entre les parties infeVieure et supeVieure de 
I'appareil 

L'installation representee a la fig.19 permettant 
une mise en oeuvre optimale de I'appareil 100 de 

so I'invention regroupe une unite de conditionnement 
du fluide d'irrigation, une unite d'aspiration et de 
reception des liquides et tissus ponctionnes ainsi 
que I'ensemble des commandos principles d'irri- 
gation, d'aspiration.d'eiectrocoagulation et de gene- 

55 ration des rayons Laser. 

L'unite de conditionnement du fluide d'irrigation 
comprend essentiellement un bain-marie 101 
contenant une ou plusieurs poches souples telies 
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que 102 de contention sterile du fluide d'irrigation 
dans lesquelles peuvent puiser des pompes pSris- 
taltiques telles que 103 qui refoulent dans des 
ajutages tels que 27 sus-decrit, ou encore dans 
d'autres instruments tels que ('instrument 118 ; 
accessoirement supporte par le bain-marie un bo- 
cal 1 04 de reception est en relation avec une prise 
de vide 105 et une ou plusieurs electrovannes 
telles que 106 relives a des ajutages tels que 28 
sus-d£crit. 

L'installation comprend en outre des alimenta- 
tions 107 et 108 pour les instruments d'electrocoa- 
gulation ou de thermocoagulation, ainsi que des 
g6nerateurs 109 et 110 de faisceaux Laser de type 
CO2 ou Yag. 

On remarquera la presence sur I'appareil 100 
d'un bloc de raccordement 112 effectuant le rac- 
cordement de I'appareil non seulement pour les 
arrivees et departs de fluides mais aussi pour le 
commandos Slectriques Smanant de divers orga- 
nes de com m and e que supporte la poignee ; il est 
indique" que toutes le commandos electriques sont 
en basse tension continue (DC 24 V). 

On a enfin regroups sur la fig. 19 des instru- 
ments utilisables par I'appareil en deux categories : 
d'une part, un ensemble d'instruments rigides 113 
subdivise en instruments conventionnels 114 et en 
instruments dits specif iques 115, ces derniers etant 
du type represents aux fig.17,18 et d'autre part, 
d'instruments souples 116, les instruments souples 
et les instruments rigides conventionnels 6tant 
connus de Tart de la coelioscopie opeVatoire. 

Revendlcations 

1. Appareil chirurgical destine' a la coelioscopie 
opeVatoire, dit instrument multifonctionnel, 
constitu£ d'un tube, a PinteVieur duquel peu- 
vent etre introduits diffSrents instruments, ledit 
tube pouvant permettre le passage de liquide 
corporel ou d'irrigation et comportant au voisi- 
nage de son extr£mite\ dite externe, un en- 
semble, dit poignee (8), de manoeuvre et de 
raccordement; 

- ledit tube est constitue d'au moins deux 
parties : 

- une premiere partie (6) entour£e par ladi- 
te poignee (8), 

- une deuxieme partie formant une canule 
(20), 

les deux parties pouvant etre raccorde"es 
Tune a I'autre, dans leur prolongement 
axial, ou altemativement, §tre s6par£es 
Tune de I'autre ; 

- ladite poignee (8) supporte une plurality 
de moyens de commandes des diverses 
fonctions, action nables simultan^ment ou 
so* payment par deux doigts de la me me 



main, a savoir : 

. des premiers (16) et deuxiemes (15) 
moyens de commande electrique de 
renvoi de liquide d'irrigation d'une 
5 part, et d'aspiration du liquide d'irriga- 

tion ou de liquides corporels d'autre 
part, 

des troisiemes moyens (14) de com- 
mande e*lectrique> soit d'un coagula- 
10 teur thermique ou electrique, soit d'un 

laser chirurgical, 

des moyens (18), dits quatriemes, de 
commande mecanique d'instruments 
rigides dits sp^cifiques, et/ou d'instru- 
75 ments dits souples, 

d'ou il requite que I'appareil peut recevoir 
simultanement des instruments dits souples 
(pointe electrocoagulante monopolaire, lame 
coupante, fibre optique conductrice de fais- 
20 ceau Laser, etc..) et des instruments rigides 

qui peuvent Stre soit des instruments conven- 
tionnels (pinces, ciseaux. Laser CO2, ponction 
etanche, etc..) comportant leurs propres 
moyens de manoeuvre, soit des instruments 
25 dits sp6cifiques, conpus pour §tre manoeuvres 

depuis la poignee ; 

2. Appareil selon la revendcation 1 , caracterise : 

en ce que la canule comporte au moins 
30 trois conduits le long de son axe : 

- un conduit (34) dit d'irrigation, 

- un conduit (35), dit de passage d'instru- 
ments de sectionnement souples de petit 
diametre, 

36 - un conduit (32) dit de guidage d'instru- 

ments rigides, formant aussi conduit 
d'6vacuation (33), et 
en ce que la canule (7) est solidaire d'une 
piece dite de raccordement (21), approximati- 
40 vement en forme generate de prisme a base 

polygonale et comportant plusieurs faces late- 
rales et deux faces de base, Tune (3') des 
faces Iat6rales, perpendiculaire a Paxe (9) de 
la canule constituant une face de raccorde- 
45 ment a la poignee ; 

3. Appareil selon la revendication 2, caracteVise" : 

en ce que le conduit de guidage bifurque 
dans la piece de raccordement : 
50 - d'une part en un conduit axial (36) pro- 

longeant le conduit de guidage (32) et 
emergeant a la face de raccordement, 

- d'autre part, en un conduit (41), dit late- 
ral, d'evacuation Emergeant en un pre- 
ss mier ajutage (28) sur une premiere face 

lateVale (26), dite de branchement, de la 
piece de raccordement, 
en ce qu'une vanne a tiroir (37) pouvant 
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alternativement obturer ou liberer le passage 
dans le conduit axial, et dispose en travers du 
conduit axial (36), I'axe du tiroir de la vanne 
etant perpendicuiaire a I'axe du conduit axial 
et suffisamment proche de la bifurcation pr6- 
cedente pour ne pas crSer de volume mort de 
retention, 

tandis qu'un clapet (40), situe* dans un 
second ajutage (27), dit d'entr£e d'irrigation, 
rend unidirectionnel vers la canule le passage 
de liquide dans le conduit d'irrigation (34), tout 
en garantissant une pression minimale d'irriga- 
tion lequel jet d'irrigation peut servir a deta- 
cher des adhe>ences fraiches ; 

4. Appareil selon la revendication 3, caracterise : 

en ce que le conduit de guidage comporte 
une partie cylindrique (32) r6serv6e au passa- 
ge d'instruments, et au moins un couloir lateral 
(33) manage* pour T6vacuation des liquides ; 

5. Appareil selon la revendication 3, caracterise : 

en ce que ledit conduit de passage (35) 
d'instruments sou pies d^bouche a ladite face 
de raccordement (3') en coincidence, lorsque 
les deux parties de I'appareil sont raccordSes, 
avec son prolongement dans la premiere partie 
de la poignee jusqu'a son debouche a une 
extremite superieure de cette derniere ; 

6. Appareil selon Tune quelconque des revendi- 
cations pr£c6dentes, caracterise : 

en ce que la poignee (1 ) a la forme g6ne*- 
rale d'un paralieiepipede allonge dont Tune 
des faces de base constitue une face de rac- 
cordement (31), et est perpendicuiaire a ladite 
premiere partie du tube, 

en ce que I'axe de la poignee est incline* 
d'environ 15" par rapport a I'axe du tube 
principal, 

en ce qu'au moins un bouton poussoir 
(15,16) est dispose sur une face, dite poste- 
rieure, de la poignee tandis qu'un autre pous- 
soir, dit detente (14), est dispose sur une face 
dite anterieure de la poignee, poussoirs et 
detente etant situ£s au voisinage de rextr£mit£ 
superieure de cette derniere, et 

en ce qu'une manette (18) de manoeuvre 
est disposed sur Tune des faces laterales de la 
poignee au voisinage de rextr6mit£ superieure 
de celle-ci ; 

7. Appareil selon la revendication 6, caracterise : 

en ce que ladite manette est reliee a un 
coulisseau (50) entourant ladite premiere partie 
(6) du tube dans un logement approprie de la 
poignee en vue de communiquer par I'interme- 
diaire du coulisseau et d'au moins un ergot 



interieur (80) de celui-ci passant a travers une 
iumiere longitudinale (81) pratiquee dans le 
tube principal, un mouvement axial a un orga- 
ne d'un instrument place dans le tube principal 

5 ; 

8. Appareil selon la revendication 7, caracterise : 
en ce que le coulisseau (50), perce lui- 
m§me axialement (67) dans le prolongement 

10 dud it conduit de passage (35) d'instruments 

souples, supporte un mecanisme (60,63,64,65) 
d'accouplement destine a accoupler au coulis- 
seau un instrument souple passant dans le 
conduit de passage et permettre la manoeuvre 

75 en va-et-vient par I'intermediaire du coulisseau 

et de la manette dudit instrument souple, ou 
au contraire a decoupler Tinstrument souple du 
coulisseau en cas de presence dans le tube 
principal d'instruments rigides non compatibles 

20 avec I'instrument souple, le couplage ou le 

decouplage etant ope>e par un doigt palpeur 
(65) faisant saillie a travers une Iumiere (66) 
dans le tube principal ; 

25 9. Appareil selon I'une quelconque des revendi- 
cations 3 a 8, caracterise : 

en ce que le raccordement de la poignee 
a la canule est realise par le moyen d'un 
embottement a baTonnette (4) "quart de tour" 

30 et rampe heiicoTdale (4"), un mecanisme de 

verrouillage (5,25) par cliquet (5) assurant le 
maintien en position raccordee des deux par- 
ties (1 ,2) de I'appareil ; 

35 Claims 

1. Surgical apparatus intended for operative 
coelioscopy, a so-called multipurpose instru- 
ment, comprising a tube within which different 

40 instruments may be introduced, the said tube 

allowing the passage of body fluid or irrigation 
fluid and comprising in the vicinity of its ex- 
tremity, referred to as the outer end, an operat- 
ing and connecting assembly called a handle 

45 (8): 

- the said tube comprises at least two 
parts: 

- a first part (6) surrounded by the said 
handle (8), 

so - a second part forming a cannula (20), 

- it being possible for the two parts to be 
attached to each other along their axial 
extent, or alternatively being separate 
from one another, 

55 - the said handle (8) supports a plurality of 

controls for various functions which can 
be operated simultaneously or separately 
by two fingers of the same hand, namely: 
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• first (16) and second (15) means for 
electrical control of the delivery of ir- 
rigation fluid on the one hand, and 
aspiration of the irrigation fluid or 
body fluids on the other, 

• third means (14) for electrical control 
of a thermal or electrical coaguiator, 
or a surgical laser, 

• means (18), referred to as fourth 
means, for mechanically controlling 
rigid instruments referred to as spe- 
cific instruments, and/or instruments 
which are referred to as flexible, 

as a result whereof the apparatus can simulta- 
neously receive instruments which are referred 
to as flexible (monopolar electrocoagulating tip, 
cutting blade, optical fibre conducting a laser 
beam, etc.) and rigid instruments which may 
be either conventional instruments (forceps, 
scissors, CO2 laser, sealed puncture device, 
etc.) which have their own means of control, or 
instruments referred to as specific instruments, 
which are designed to be operated from the 
handle. 

2. Apparatus according to Claim 1, characteris- 
ed in that the cannula possesses at least 
three ducts along its axis: 

- a duct (34), referred to as an irrigation 
duct, 

- a duct (36), called a duct for the passage 
of the flexible small-diameter cutting in- 
struments, 

- a duct (32) called a guiding duct for rigid 
instruments, also forming an evacuation 
duct (33), and wherein the cannula (7) is 
integral with a piece referred to as a 
connecting piece (21), having approxi- 
mately the general shape of a polygonal 
based prism and possessing a plurality 
of lateral faces and two base faces, one 
(3') of the lateral faces, perpendicular to 
the axis (9) of the cannula, constituting a 
face for connection to the handle. 

3- Apparatus according to Claim 2, characteris- 
ed in that the guiding duct forks in the con- 
necting piece: 

- on the one hand into an axial duct (36) 
extending the guiding duct (32) and 
emerging at the connecting face, 

- on the other hand into an evacuation 
duct (41), referred to as lateral, emerging 
in a first nozzle (28) on a first lateral face 
(26) referred to as a branching face on 
the connecting piece, 

wherein a slide valve (37) which can al- 
ternatively close or open the passage in 



the axial duct, and is arranged across the 
axial duct (36), the axis of the slide of the 
valve being perpendicular to the axis of 
the axial duct and sufficiently close to the 

5 above mentioned fork not to create a 

dead retention volume, 
while a valve (40), situated in a second 
nozzle (27), referred to as an irrigation 
inlet, renders the passage of liquid in the 

10 irrigation duct (34) monodirectional, while 

guaranteeing a minimum irrigation pres- 
sure which irrigation jet can serve to de- 
tach fresh adhesions. 

15 4. Apparatus according to Claim 3 characteris- 
ed in that the guiding duct possesses a cylin- 
drical part (32) reserved for the passage of 
instruments, and at least one lateral passage 
(33) provided for the evacuation of the liquids. 

20 

5. Apparatus according to Claim 3, wherein the 
said duct (35) for the passage of flexible instru- 
ments terminates at the said connection face 
(3 1 ), coinciding, when the two parts of the 

25 apparatus are connected, with its extension 

into the first part of the handle as far as its 
termination at an upper end of the latter. 

6. Apparatus according to any one of the preced- 
30 ing Claims, wherein the handle (1) has the 

general shape of an elongate parallelepiped 
one of whose base faces forms a connecting 
face (31), and is perpendicular to the said first 
part of the tube, wherein the axis of the handle 

35 is inclined at about 1 5 * relative to the axis of 

the main tube, wherein at least one push- 
button (15,16) is provided on a face, referred 
to as a posterior face of the handle while 
another push-button, called the detent (14), is 

40 provided on a face referred to as the anterior 

face of the handle, the push-buttons and de- 
tent being situated in the vicinity of the upper 
end of the latter, and wherein an operating 
lever (18) is provided on one of the lateral 

45 faces of the handle in the vicinity of the upper 

end of the latter. 

7. Apparatus according to Claim 6, wherein the 
said lever is connected to a slider (50) sur- 

50 rounding the said first part (6) of the tube in an 

appropriate seating in the handle with a view to 
imparting, via the slider and at least one inter- 
nal pin (80) of the latter passing through a 
longitudinal port (81) made in the main tube, 

55 an axial movement to a member of an instru- 

ment placed in the main tube. 
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8. Apparatus according to Claim 7, characteris- 
ed In that the slider (50), itself pierced axially 
(67) in the extension of the said duct (35) for 
the passage of flexible instruments, supports a 
coupling mechanism (60, 63, 64, 65) intended 
to couple to the slider a flexible instrument 
passing into the passage duct and to permit 
the reciprocal manipulation of the said flexible 
instrument via the slider and the lever, or on 
the other hand to uncouple the flexible instru- 
ment from the slider in the event of the pres- 
ence in the main tube of rigid instruments 
which are incompatible with the flexible instru- 
ment, the coupling or uncoupling being per- 
formed by a sensor finger (65) which projects 
through a port (66) in the main tube. 

9. Apparatus according to any one of Claims 3 to 
8, characterised in that the connection of the 
handle to the cannula is achieved by means of 
a "quarter-turn" bayonet connector (4) with 
helical ramp (4 f ), a ratchet (5) locking mecha- 
nism (5, 25) ensuring that the two parts (1 ,2) of 
the apparatus are maintained in the connected 
position. 

PatentansprUche 

1. Vorrichtung zur operativen Coelioskopie als so- 
genanntes multi-funktionales Instrument, gebil- 
det aus einer Hulse, in die verschiedene Instru- 
mente eingefuhrt werden konnen, und die das 
Kindurchtreten von KSrperflussigkeit oder 
SpUlflussigkeit erlaubt, und im Bereich seines 
Endes, des sogenannten aufleren Endes, eine 
Griff einheit (8) zum Manovrieren und Ansch lie- 
Ben; 

- wobei die genannte Hulse aus wenig- 
stens zwei Abschnitten besteht; 

- einem ersten Abschnitt (6), der vom 
Handgriff (8) umgeben ist; 

- einem zweiten Abschnitt, der eine Kanule 
(20) bildet; 

- wobei die beiden Abschnitte in ihrer 
Axialerstreckung miteinander verbunden 
oder alternativ voneinander getrennt wer- 
den konnen; 

- wobei der Handgriff (8) eine Mehrzahl 
von Steuermitteln fur verschiedene Funk- 
tionen tragt, die gleichzeitig oder ge- 
trennt durch zwei Finger derselben Hand 
betatigt werden kc5nnen, namlich: 

* erste (16) und zweite (15) elektrische 
Steuermittel zum ZufUhren von SpUl- 
flussigkeit einerseits und zum Abzie- 
hen von SpUlflussigkeit oder Korper- 
flussigkeit andererseits; 



* dritte elektrische Steuermittel (14) sei- 
en diese fur einen thermischen oder 
elektrischen Coagulator oder fUr einen 
chirurgischen Laser; 
5 * sogenannte vierte Steuermittel (18) fUr 

mechanische, sogenannte steife, so- 
genannte spezifische Instrumente 
und/oder sogenannte weiche Instru- 
mente, 

w so daS die Vorrichtung gleichzeitig sogenannte 

weiche Instrumente aufzunehmen vermag (mo- 
nopoiare elektrocoagulierende Spitze, Schneid- 
klinge, optisch leitende Fasern des LaserbUn- 
dels, usw.) sowie starre Instrumente, die ent- 

15 weder herkommliche Instrumente sein kSnnen 

(Pinzetten, Scheren, Laser CO2, dichte Einsti- 
che, usw...), die ihre eigenen MancSvriermittel 
aufweisen, oder sogenannte spezifische Instru- 
mente, die mittels des Handgriffes manovriert 

20 werden ko'nnen. 

2. Vorrichtung gemafl Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, dafi die Kanule wenigstens drei 
Leitungen entlang ihrer Achse aufweist: 

25 - eine sogenannte SpUlleitung (34), eine 

Leitung (35) zum Hindurchfuhren von 
weichen Instrumenten kleinen Durchmes- 
sers; 

- eine Fuhrungsleitung (32), die auch eine 
30 Evakuierungsleitung (33) bildet, fur starre 

Instrumente, und 

- da8 die Kanule (7) einteilig mit einem 
Verbindungsstuck (21) ist, das anna- 
hernd eine prismatische Form auf poly- 

35 gonaler Basis hat und mehrere Seitenfla- 

chen sowie zwei Basisflachen aufweist, 
wobei eine (3 1 ) der Seitenfiachen, die 
senkrecht zur Achse (9) der KanUle ver- 
lauft, eine Verbindungsflache zum Hand- 

40 griff bildet. 

3. Vorrichtung gemafi Anspruch 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sich die FUhrungsleitung im 
AnschluSstuck verzweigt: 

45 - einerseits in eine Axialleitung (36), die 

die Fuhrungsleitung (32) verlangert und 
an der Verbindungsflache austritt, 

- andererseits in eine seitliche Leitung (41 ) 
zum Evakuieren, die in einem ersten 

50 Stutzen (28) auf einer ersten Seitenfla- 

che, der sogenannten Verzweigungsfla- 
che des AnschluBstuckes austritt, wobei 
ein Schieberventil (37) teilweise die Axi- 
alleitung absperren oder freigeben kann 

55 und in der Axialleitung angeordnet ist, 

wobei die Achse des Schieberventils 
senkrecht zur Achse der Axialleitung ver- 
lauft und genugend nahe bei der Ver- 
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zweigung angeordnet ist, um keine toten 
Ecken entstehen zu lassen, 
wobei ein Klappenventil (40), das in einer 
zweiten Hulse (27), dem sogenannten 
Spuleingang, angeordnet ist, den Flus- 
sigkeitsdurchgang in der SpUlleitung 
(34) gegen die Kanule hin in einer Rich- 
tung gestaltet und dabei einen minimalen 
Spuldruck gewahrleistet, wobei der Spiil- 
strahl dazu dient, neue Anhaftungen zu 
I8sen. 

4. Vorrichtung gemaB Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Fuhrungsleitung einen 
zylindrischen Teil (32) fur die Hindurchfuhrung 
von Instrumenten aufweist, sowie wenigstens 
einen Seitenkanal (33) zur Evakuierung von 
Flussigkeiten. 

5. Vorrichtung gemaB Anspruch 3, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Leitung (35) flir weiche 
Instrumente in der AnschluBflache (3') und da- 
mit zusammenfallt, wahrend die beiden Teile 
der Vorrichtung aneinander angeschlossen 
sind, mit der Verlangerung im ersten Tei! des 
Handgriffs bis zur Mundung an einem oberen 
Ende des letztgenannten. 

6. Vorrichtung gemaB einem der vorausgegange- 
nen Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
der Handgriff (1) im wesentlichen die Form 
eines langgestreckten Parallel-Epipeds auf- 
weist, dessen eine Basisflache eine AnschluB- 
flache (31) bildet, und senkrecht zum genann- 
ten ersten Teil der Hulse verlauft, 

daB die Achse des Handgriffs unter etwa 15* 
in die Achse der Haupthulse geneigt ist, 
und daB wenigstens ein Druckknopf (15, 16) an 
einer Flache, der sogenannten hinteren Flache, 
des Handgriffs vorgesehen ist, wahrend ein 
weiterer Druckknopf, der sogenannte Freigabe- 
knopf (14) an einer Flache, der sogenannten 
vorderen Flache des Handgriffs vorgesehen 
ist, wobei Druckknopf und Freigabeknopf im 
Bereich des oberen Endes des Handgriffs an- 
geordnet sind, 

und daB ein Bedienungshebel (18) an einer der 
Seitenflachen des Handgriffs im Bereich von 
dessen oberem Ende vorgesehen ist. 

7. Vorrichtung gemaB Anspruch 6, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der Bedienungshebel an 
eine Kulisse (50) angeschlossen ist, die das 
genannte erste Teil (6) der Hulse in einer Aus- 
nehmung des Handgriffes umgibt, um mittels 
der Kulisse und wenigstens eines Innenstiftes 
der Kulisse, hindurchgefuhrt durch ein Lang- 
loch (81) in der Haupthulse, eine Axialbewe- 



gung auf ein Organ eines Instrumentes zu 
ubertragen, das in der Haupthulse angeordnet 

ist. 

5 8. Vorrichtung gemaB Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Kulisse (50), die ihrer- 
seits axial (67) in der Verlangerung der FUh- 
rungsleitung (35) fur weiche Instrumente 
durchbohrt ist, einen AnschluBmechanismus 

to (60, 63, 64, 65) zum Ankoppeln eines durch 

die Leitung hindurchgefuhrten Instrumentes an 
die Kulisse vorzunehmen und um das Hin- und 
Hergehen des weichen Instrumentes mittels 
der Kulisse und des Handhebels zu erm5gli- 

15 chen, Oder um statt dessen das weiche Instru- 

ment von der Kulisse abzukoppeln, falls sich in 
der Haupthulse starre Instrumente befinden, 
die sich mit den weichen Instrumenten nicht 
vertragen, wobei das Ankoppeln und Abkop- 

20 peln mittels eines Tasters (65) vorgenommen 

wird, der durch eine Aussparung (66) in der 
HaupthUlse hindurchgefuhrt ist. 

9. Vorrichtung gemaB einem der Anspruche 3-8, 
25 dadurch gekennzeichnet, daB das Anschlieflen 

des Handgriffes die Kanule mittels eines Bajo- 
nettverschlusses (4) mit einer Viertelumdre- 
hung und mittels einer schraubenlinienformi- 
gen Rampe (4') vorgenommen wird, wobei ein 
30 Verriegelungsmechanismus (5, 25) mit einer 

Klinke (5) das Festhalten der beiden Teile (1, 
2) der Vorrichtung in angeschlossenem Zu- 
stand sicherstellt. 
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